














































































 

 
 
 

 

TELEMECHANIKA RADIOWA 
GSM-GPRS-APN, TETRA 

 
ENEA OPERATOR O/P  

RD W  

 

NR RUCHOWY: 000842 
 

 

SZAFKA TELEMECHANIKI SO1-THO-T1 B-D 
Z ZABUDOWANYM STEROWNIKIEM SO-54SR-301 

 
N T1, R THO-24 PROD. ZPUE  

D
O

K
U

M
E

N
T

A
C

JA
 S

Z
A

F
K

I D
T

R
 

 
Symbol dokumentu: DM/DF/0719/03/SO1-1xTHO-24-T1 



STRONA 2 / 19 

 
 

 
 

 . 

  
INFORMACJE NA TEMAT PRODUCENTA   

NAZWA  MIKRONIKA Sp. z o.o.  

 (dawniej Badawczo-  

  
  

ADRES  60-  
  

NR TELEFONU  /61/ 6655 600 
  

NR FAXU /61/ 6655 602 
  

E-MAIL biuro@mikronika.com.pl 
  

NIP 779-25-02-760 
  

REGON 001064137 
  

KONTO Raiffeisen Bank S.A.  

 nr  49 17 0 1019 0000  0000 1123  2728 
  

INFORMACJE NA TEMAT O  

NAZWA   

 Biuro Techniczno-Handlowe 
  

ADRES  22-  
  

NR TELEFONU  /84/ 6399 009, 6399 010 
  

NR FAXU  
  

E-MAIL zamosc@mikronika.com.pl 
  

INFORMACJE NA TEMAT DOKUMENTU   

NAZWA DOKUMENTU 

Szafka telemechaniki-SO1-THO-T1 B-D 
z zabudowanym sterownikiem SO-54SR-301 

 
 -24 prod. ZPUE 

  

SYMBOL DOKUMENTU DM/DF/0719/03/SO1-1xTHO-24-T1 
 

 

AKTUALIZACJE DM/DF/0217/01/SO1G-THO-T1 B (SO-54SR-301) 

 DM/DF/0517/02/SO1G-THO-T1 B (SO-54SR-301) 

  

  

  
  
OPRACOWANIE  
  

 

D
O

K
U

M
E

N
T

A
C

JA
 S

Z
A

F
K

I 
D

T
R

 

 
 



  SZAFKA TELEMECHANIKI SO1-1XTHO-24-T1 Z STEROWNIKIEM SO-54SR 

STRONA 3 / 19 

 
 

 
1. Podstawa opracowania dokumentacji .......................................................................................................................4 
2. Zastosowanie .................................................................................................................................................................4 
3. Budowa ...........................................................................................................................................................................4 
4. Dane techniczne ............................................................................................................................................................5 
5.  ..................................................................................................................5 
6. Ogrzewanie szafki telemechaniki ...............................................................................................................................6 
7. Instalacja antenowa ......................................................................................................................................................6 
8. Praca normalna .............................................................................................................................................................6 
9. Sygnalizacje  monitoring sterowania.......................................................................................................................7 
10. Sygnalizacje  stany, alarmy .......................................................................................................................................7 
11. Funkcje telemechaniki .................................................................................................................................................8 
12.  .............................................................................................................8 
13.  .................................................................................................................................................... 10 
14.  .................................................................................................................................................. 10 
15.  .......................................................................................................................... 10 
16.  ................................................. 10 
17.  ............................................................................................................................................... 13 
18. Dane obiektu i karty SIM ........................................................................................................................................... 15 
19.  ....................................................................................................................... 15 
20.  .................................................................................... 17 
21.  ......................................................................................................... 18 
22.  ......................................................................................................... 19 
 
 



  SZAFKA TELEMECHANIKI SO1-1XTHO-24-T1 Z STEROWNIKIEM SO-54SR 

STRONA 4 / 19 

1. Podstawa opracowania dokumentacji 
 
 
 

2. Zastosowanie 
Szafka telemechaniki z sterownikiem SO-54SR-301 T1 

nikiem THO-24  nadzoru 
a. 

 
nr   THO- T1 , dzielniki reaktancyjne, 

 
ygnalizator  (1szt.) w sterowniku. 

. 

3. Budowa 
Obudowa szafki telemechaniki wykonana jest z bla - 

 patentowy. 

 

- -24 przeznaczony do wykonywania 
 

-  w UZW-002 (1szt.), 

 

- Obudowa wykonana jest z blachy aluminiowej - malowanie 
proszkowe; , IK 10; obudowa ocieplana, kolor RAL 7038, 

 

- wymiary 800/ 550/ 35  z daszkiem; drzwi otwierane w lewo, posiada 
 patentowy,  na 

 

- otwory wentylacyjne z filtrem FPF08, wentylatora;  

(szafa telemechaniki) : 

- Drzwiczki  

o Przyciski sterowania lokalnego: Zamknij (CS) (OS), 

o S stanu gazu SF6 (diody 4D i 5D), 

o Prz  

o  230VAC: SLS  g , OGP  ogranicznik  z 
, GN  gniazdo serwisowe, ania i 

gniazda serwisowego, 

o F1 zabezpieczenie sterowania, F2 zasilanie sterownika, F3 
, 1F , 2P W nap du, 1D, 

-    w: 

o Sterownik SO-54SR-301  
w 

sobie funkcje pomiarowe, sterownic . 

Sonda pomiaru temperatury dla sterownika. 

Sterownik SO-54SR-301 owniczych, 
zgodnie z PN-EN 62351-1:2007, wraz z rozszerzeniem PN-EN 62351-3:2013. Klucze 



  SZAFKA TELEMECHANIKI SO1-1XTHO-24-T1 Z STEROWNIKIEM SO-54SR 

STRONA 5 / 19 

 
 

o 

21V.  zasilania radiotelefonu TETRA. 

. 
o  
o Listwa wtykowa 0X, listwy wtykowej 1X RX  

l  
 listwa 2X, 3X, 

o   
dla  

o 2 akumulatory   
dla  

-  HGK 047 termoregulatorem TRT, 

-  sygnalizacja otwarcia drzwi. 

- Miejsce   terminal 
TETRA, odgromnik antenowy . 

 

 

-  

- Anten  
 

4. Dane techniczne 
 230V AC/50Hz  linia nn lub transformator SN/nn, 

 +24V/18Ah, 
2 akumulatory w technologii AGM,  12V/18Ah  czas pracy ok. 8 godz. przy wykonywaniu 

 
  
  

 :  

czasu w konfiguracji sterownika). 

  

Sygnalizacja AKTYWNA - podanie +24V, 
Sygnalizacja NIEAKTYWNA -  

 

 wniczych, sygnalizacji, wymiary sterownika: 

Sterownik ia -bitowe  Wymiary 
typu styk     

SO-54SR-301 4 16 3 3 165 / 95 / 112 
      

 

5. baterii  
baterii  

1. W  
z lewej, skrajny biegun dodatni z prawej). 

2. P -). 
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3. P . 

4. Uwaga! Biegun ujemny (-) baterii  

5. baterii  

6. Ogrzewanie szafki telemechaniki 
Sz

 szafki telemechaniki. W szafce telemechaniki jest wentylator sterowany 
 wentylator, regulatory) zapewnia 

  

7. Instalacja antenowa 

AK 
 

W celu zapewnienia obiektu z systemem dyspozytorskim SCADA 
w wodem 
antenowym np. RG 8F RNC, H1000B, C400AL oraz ochronnik antenowy. 

8. Praca normalna 
sterownika: 

1. do sterownika  
2.  

- 
 

- 
 

- - ce aktywnym sygnalizacjom na obiekcie, 
- 

 O4, 

3. diody na bloku jednostki centralnej: 
-  

a.   
b.   
c.  

-  
-  
-  
- -  

4. diody na blok  
-  

 
- 

 
-  niewykorzystany, 
- dioda  niewykorzystany, 
-   
- 0   

 

1. SLS - AC   

2. F1     
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3. F2     

4. F3    

5. F4  230VAC   
6. 1F -  z  

7. 2P -  

  

  

8.  

9. STAN GAZU SF-6 - - NORMA. 

10. na zasilaczu PWS  

UWAGA!  Przy PRACY NORMALNEJ NIEAKTYWNE! 

9. Sygnalizacje  monitoring sterowania 
1. Sterowanie w toku  sygnalizacja aktywna w trakcie wykonywanego polecenia sterowniczego. 

2.   sygnalizacja aktywna gdy w wyniku wykonywanego polecenia 
 

3. Brak reakcji na sterowanie  sygnalizacja aktywna gdy w wyniku wykonywanego polecenia 
sterowniczego  nie ulegnie zmianie. 

10. Sygnalizacje  stany, alarmy 
4. Otwarcie drzwi szafki telemechaniki -   sygnalizacja aktywna przy otwarciu drzwi szafki 

sterowniczej. 

5.  sygnalizacja aktywna p ) F5 
w 

 

6.  sygnalizacja aktywna przy: 

  

 zasilania 230VAC, 

  
 

 . 

7.   sygnalizacja aktywna 
poziomu 22V - 
uszkod  

8. Zerwanie transmisji GPRS z obiektem - 
 w kanale GPRS. Spowodowane to 

acji RBS systemu GSM, uszkodzenie modemu 
GSM, uszkodzenie instalacji antenowej, uszkodzenie sterownika, itp.). 

9. Zerwanie transmisji TETRA z obiektem - 
  
TETRA, uszkodzenie terminala TETRA, uszkodzenie 

instalacji antenowej, sterownika, itp.). 

10. jednoczesnego zerwania transmisji w kanale 
GPRS i TETRA. 

 

11.   sygnalizacja aktywna 

otwarty. 
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12. ka otwarty  sygnalizacja aktywna 
 

13. Brak sterowania ZDALNEGO  sygnalizacja aktywna po ustawieniu prze  na 
panelu operatora L  LOKALNE . 

14.   sygnalizacja aktywna po 
rodzaju pracy  na panelu operatora . 

15.   sygnalizacja aktywna po  
na panelu operatora  L  LOKALNE . 

16.   sygnalizacja aktywna po 1F w 
przedziale 

(awaria). 

17. Blokada monterska  
 

18. Awaria gazu SF6  sygnalizacja aktywna po zu SF6, nie 
. 

11. Funkcje telemechaniki  

Sterownik automatyki sieciowej SO-54SR-301 realizuje wymagane funkcje telemechaniki i funkcje 
, 

 w cja 
zwar   odczytywane cyklicznie przez system nadzoru SCADA. 

 
pracy. Konfiguracja i diagnostyka  realizowane lokalnie 
zdalnie /LTE-APN i TETRA*. 

y telemechaniki. 

 

u restartu 
lub  

 

  

  

  

 GPRS/UMTS/LTE-APN i terminala TETRA 

  

  

 ,  

  

 Parametryzacj  ji 

  

 

(*) 

danych w systemie TETRA. 

12.  
Sterownik SO-54SR-  sygnalizatora /sekcjonalizer
w  
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 z punktem neutralnym uziemionym przez rezystor 

 z punktem neutralnym izolowanym 

   3I0 
3U0.  

 

  (kierunkowe / bezkierunkowe) 

  (kierunkowe / bezkierunkowe) 

  (kierunkowe / bezkierunkowe) 

 ziemnozwarciowe I0> (bezkierunkowe) 

 ziemnozwarciowe I0K> (kierunkowe) 

 admitancyjne Y> (kierunkowe / bezkierunkowe) 

 konduktancyjne G> (kierunkowe / bezkierunkowe) 

 susceptancyjne B> (kierunkowe / bezkierunkowe) 

 4  
co zna w 
elektroenergetycznej. 

 
lub  

 do sy po ustaniu 
przez  lub .  

W trybie jako sekcjonalizer, dodatkowo w 
 

zabezpieczeniowe. 

i 
 w z

 pobudzeniu do systemu SCADA. 

 

 zdalnie przez Dyspozytora w dowolnym momencie 

 ie przyciskiem KAS w sterowniku 

 samo  sek.  

ustawienie standardowe (czas ten jest konfigurowany) 

  ustawienie standardowe (czas ten jest 

konfigurowany) 

 

Na elewacji sterownika dwa przyciski: 

TEST   z 
 informacji do systemu SCADA. 

SCADA. 

KAS.  do kasowania sygnalizacji zwarcia 
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13.  

Jest to dziennik  onfiguracyjnego pConfig jak i z poziomu systemu 
dyspozytorskiego SCADA.   Syslog.  

 
 

sytuacjach awaryjnych. 

14.  

Sterownik SO-54SR-301 zebiegi analogowe 
 

lub zdalnie  

15.  

Dla zap
 

ludzkim, w sterowniku zaimplementowano szereg mechaniz  
 

jak ENISA, NIST, BDEW, BlueCrypt. Implementacja mecha
standardami jak PN-EN 62351, IEEE P1686, PN-
for Secure Control and Telecommunication Systems". 

 

  

  

  

  

W . Mechanizmy 

 

 firewall 

 -5-

62351-5 

 -3 

 zestawienie tunelu IPSec do koncentratora VPN w trybie client2site/remote access 

 zgodnie ze standardem IEEE 802.1X 

  

     

  

specjalistycznego programu konfiguracyjno-

diagnostycznego pConfig.  

16.  

Nadzorowanie oraz sterowanie zdalne projektowanym obiektem, umiejscowionym w sieci SN, odbyw
z  technologii TETRA oraz 
GPRS/UMTS-APN w standardowym protokole komunikacyjnym DNP3.0. 
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est 
-APN. 

Telemechanika na obiekcie oparta jest na sterowniku SO-54SR-
sekcjonalizera 

(z 
szeregowego RS-  

haniki i uruchomienia obiektu 
w -edycyjne w  systemie dyspozytorskim 

 

 GPRS/UMTS/LTE-APN w protokole DNP-3.0 z systemu 

dyspozytorskiego SCADA w kierunku obiektu, 

 e  SCADA. 

 

Sterownik  niego, poprzez interfejs szeregowy
 TETRA. Komunikacja jest realizowana z 

 

 

 

 Stanie komunikacji z terminalem TETRA 
 Zalogowaniu do sieci TETRA 

 Status
system, zarejestrowany w roamingu) 

 Sile  

 Sile -31> 
 -  
 -  

 SDS-  

/LTE-APN 

 
serwera. 

 
 

GPRS/UMTS/LTE-  

 

 Braku sieci GSM i /UMTS/LTE 
 Zerwaniu transmisji 
 Restarcie modemu 

 Braku odpowiedzi na pakiet ICMP od hosta 1 i hosta 2 
 Braku  
 m kodzie PIN 
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 Zablokowanej karcie SIM i wymaganym kodzie PUK 

 Braku karty SIM 
  karty SIM 
 Sile  

 Sile 0-5> 
 Identyfikatorze stacji bazowej 
 Szacowanej ci 

2G) 
 Czas  od ostatniego zalogowania do APN [h*100] 
 Typie sieci: 0-GPRS, 1-EDGE, 2-UMTS, 3-HSPA, 4-HSPA+, 5-LTE 

Statusie modemu (m.in. , , wymagany PIN, brak karty SIM, 
) 
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17.  
X18:   

 
Gniazdo: WE691325310003;   Wtyk:WE691364300003; 

 Oznaczenie Opis 
1 +  
2 - zacisk GND (DC) 
3 PE zacisk przewodu ochronnego PE 

 
 
X13, X14: 

 obiektu 
Gniazdo: WE691325110009;   Wtyk: WE69136400009; 

Pin Opis 

1  

2  

3  

4  

5  

6  

7  

8  

9  
 
X15: 

 
Gniazdo: WE691325110008;   Wtyk: WE69136400008; 

 Opis 

1  

2  

3  

4  

5 A) 

6  

7  

8  
 
X17: 

 
Gniazdo: WE691325110002;   Wtyk: WE69136400002; 
 

 Oznaczenie Opis 

1 1 (IN) ownicze nr 1, (biegun A) 

2 2 (COM)  
 
X11: 

 
Gniazdo: MSTB 2.5/4-GF-5,08;   Wtyk: MSTB 2.5/4-STF-5,08 

 Opis 

1  

2 2 

3 U3 

4 GND 

 



  SZAFKA TELEMECHANIKI SO1-1XTHO-24-T1 Z STEROWNIKIEM SO-54SR 

STRONA 14 / 19 

X12: 
 

Gniazdo: MSTB 2.5/10-GF-5,08;   Wtyk: MSTB 2.5/10-STF-5,08 
 Opis 

1  

2  

3  

4  

5  

6  

7  

8  

9 GND 

10 GND 

 
 
X1: 

 
Gniazdo: DFMC 1,5/10-G1F-3.5-LR;   Wtyk: DFMC 1,5/10-STF-3.5 

 Oznaczenie Opis  Oznaczenie Opis 

X1-A1 UART13 RS-232: Rx X1-B1 UART13 RS-232: Tx 

X1-A2 UART13 RS-232: GND X1-B2 - -   

X1-A3 UART12 RS-232: Rx X1-B3 UART12 RS-232: Tx 

X1-A4 UART12 RS-232: GND X1-B4 - - 

X1-A5 1-Wire X1-B5 - - 

X1-A6 1-Wire 1-Wire GND X1-B6 UART11 RS-485: B 

X1-A7 UART11 RS-485: A X1-B7 - - 

X1-A8 - - X1-B8 UART10 RS-485: B 

X1-A9 UART10 RS-485: A X1-B9 - - 

X1-A10 - - X1-B10 - - 

 

X3  ANT  

 

X4  ANT  

 

X6   

Gniazdo RJ45;   Wtyk zaciskany RJ45, -TX 

 

X7:  nsmisji dla konsoli 

Gniazdo RJ45;   Wtyk zaciskany RJ45 

Pin 1 2 3 4 5 6 7 8 

Opis n.c. n.c. n.c. GND RxD TxD CTS RTS 

 

X8  Karta SIM 1 modemu GSM 

 

X9  Karta SIM 2 modemu GSM 
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18. Dane obiektu i karty SIM 
eniu z Rejonem Dystrybucji (RD). 

Rejon Dystrybucji  
Obiekt  

IP  
  

Port  
DNP dev0  
Zerw dev0  

Nr GSM  
PIN  
PUK  

Nr karty  

 
 

 
 ___________ dBM 

  ___________ dBM 
jest / nie jest 

 TETRA. 
 

19.  
Indeks SYGNALIZACJE  

 Stan transmisji   
   
 Sygn. STAN Otwarty  
 Sygn. Brak sterowania zdalnego (N)  
   
   
   
 Sygn.   
 Sygn. Awaria gazu SF6  
 Uszkodzenie   
 Rezerwa  
 Rezerwa  
 Rezerwa  
 Otwarcie drzwi szafki telemechaniki -   
 Rezerwa  
   
   
 Monitoring sterowania - Sterowanie w toku  
 Monitoring sterowania -   
 Monitoring sterowania - Brak reakcji na sterowanie  
 - -NIEAKTYWNE)  
 - -NIEAKTYWNE)  
 -POBUDZENIE/ 0-NIEAKTYWNE)  
 -ZABLOKOWANE/ 0-ODBLOKOWANE)  
 Zabezpieczenie ziemnozwarciowe Io (1- -NIEAKTYWNE)  
 Zabezpieczenie ziemnozwarciowe Io (1- -NIEAKTYWNE)  
 Zabezpieczenie ziemnozwarciowe Io (1-POBUDZENIE/ 0-NIEAKTYWNE)  
 Zabezpieczenie ziemnozwarciowe Io (1-ZABLOKOWANE/ 0-ODBLOKOWANE)  
 Zabezpieczenia wszystkie (1-ZABLOKOWANE/ 0-ODBLOKOWANE)  
 Bank nastaw 1 (1-AKTYWNY/ 0-NIEAKTYWNY)  
 Bank nastaw 2 (1-AKTYWNY/ 0-NIEAKTYWNY)  
 Bank nastaw 3 (1-AKTYWNY/ 0-NIEAKTYWNY)  
 Bank nastaw 4 (1-AKTYWNY/ 0-NIEAKTYWNY)  
 Tryb pracy (1-SYGNALIZATOR)  
 Tryb pracy (1-SEKCJONALIZER)  
 Tryb pracy sekcjonalizera (1- -SYGNALIZACJA)  
 -AKTYWNY/ 0-NIEAKTYWNY)  

   
Indeks STEROWANIA  

   
   
 Rezerwa  
 Rezerwa  
 Kasowanie sygnalizatora  
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 Test sygnalizatora  
 Zabezpieczenia wszystkie - Odblokuj  
 Zabezpieczenia wszystkie - Zablokuj  
 Zabezpieczenia zwarciowe - Odblokuj  
 Zabezpieczenia zwarciowe - Zablokuj  
 Zabezpieczenia ziemnozwarciowe - Odblokuj  
 Zabezpieczenia ziemnozwarciowe - Zablokuj  
 Bank 1 - ustaw  
 Bank 2 - ustaw  
 Bank 3 - ustaw  
 Bank 4 - ustaw  
 Tryb pracy - sygnalizator  
 Tryb pracy - sekcjonalizer  
 Pytanie o STAN - pomiary  
 Pytanie o STAN - dwustany  
   

Indeks POMIARY 
 
 

 - dBm)  
 - 5 kresek)  
 ID stacji bazowej BTS (DEC)  
 TS (TA - m)  
   
 Rezerwa  
   
   
   
   
   
   
   
 Moc czynna [kW]  
 Moc bierna [kVar]  
   
 Cos fi  
   
   
   
   
 Rezerwa  
 Tetra Motorola SDS -   
 Tetra Motorola SDS - -31]  
 Tetra Motorola SDS -   
 Rezerwa  
 Rezerwa  
 Tetra Motorola SDS -   
 Rezerwa  
 Rezerwa  
 Rezerwa  
 Tetra Motorola SDS -   
 Tetra Motorola SDS -   

 
 

 
-  
- z z potwierdzeniem 
wykonania prac edycyjnych w systemie sterowania i nadzoru. 
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20.  

ciu o informacje i dane uzgodnione z Rejonem Dystrybucji (RD). 

 z  
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21.  
u   Sterownik   

STEROWANIA 
F1:1   X15-1,3,5,7   
2X:1   X15-2 Sterowanie Zamknij  
2X:2   X15-4   

SYGNALIZACJE 
2X:5   X13-1   
2X:4   X13-2   
2X:6   X13-3 Sterowanie Zdalne  
2X:7   X13-4 Sterowanie Odstawione  
2X:8   X13-5 Sterowanie Lokalne  
2X:9   X13-6  

 
 

2X:12   X13-7 Blokada sterowania 
elektrycznego 

 

2X:3   X13-8 Awaria  Brak gazu SF6  
 x X14-9 X13-9  Zasilanie 24V(-) sygnalizacji 
3X:3   X14-1 

ochronnika 
 

   X14-2   
   X14-3   
   X14-4   
2X:10   X14-5 Drzwi  
   X14-6   
Z1:6   X14-7 owania akumulatora  
Z1:8   X14-8   
Z1:16   X14-9  Zasilanie 24V(-) sygnalizacji 

OBWOD  
1X:21   X11-1   
1X:22   X11-2   
1X:23   X11-3   
1X:24   X11-4   
 x  X11-5   
PE   X11-6   

 
1X:15   X12-1   
 x X12-4 X12-2   
1X:17   X12-3   
 x X12-6 X12-4   
1X:19   X12-5   
 x X12-7 X12-6   
 x X12-6 X12-7   
1X:20   X12-8   

ZASILANIE STEROWNIKA 
F2:1   X18-1  + 
Z1:16   X18-2  - 
PE   X18-3  PE 

 
ANTENA GSM X4  ANT 

 
 

ZASILANIE 230V AC 
      
   X:1 (L)   
   X:2 (N)   
   PE   



  SZAFKA TELEMECHANIKI SO1-1XTHO-24-T1 Z STEROWNIKIEM SO-54SR 

STRONA 19 / 19 

22. du 
 

  
Szafka 

sterownicza 
Listwa RX: Listwa 1X: 

1 1 1 
2 2 2 
3 3 3 
   
5 5 5 
6 6 6 
7 7 7 
   
9 9 9 

10 10 10 
11 11 11 
12 12 12 
13 13 13 
14 14 14 
15 15 15 
16 16 16 
17 17 17 
18 18 18 
19 19 19 
20 20 20 
21 21 21 
22 22 22 
23 23 23 
24  24 
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Zmiana

Skala:

Nr rys.

Opracowa

Sprawdzi

Termin

Zamawiaj cy:Zamówienie

Zlecenie

KTM Tytu  rysunku:

Ilo :

Data

R
Z-2019-07042

22-2019-03230

WB6-21-000-0215

ENERGA Operator S.A. w Gda sku

Obiekt: Energa Toru

Szafa sterownicza SO1-THO-T1 B-D

Schemat okabl. stacji ob. SO1-THO-T1- B-D

Dominik Wo niak

Jacek Wróbel

08.06.2019

2

-

5/6

R
oz

cz
n

ik
S

T
V
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0

2 
63

/4
A

 1
p

+
N

PE

N/-

L/+

STER.  ZAMKNIJ

STER.  OTWÓRZ

STEROWANIE ZDALNE

STEROWANIE LOKALNE

WY . ZAB. G ÓWNEGO

AWARIA -BRAK GAZU SF6

OTWARCIE DRZWI SZAFKI

BRAK ADOWANIA AKUMULATORA

OBNI ONE NAPI CIE  AKUMULATORA

ROZ CZNIK OTWARTY

ROZ CZNIK ZAMKNI TY

BLOKADA  STEROWANIA ELEKTRYCZNEGO

USZKODZENIE WK ADKI OCHRONNIKA

REZERWA

REZERWA

REZERWA

ANTENA GSM

RESET TETRA

STEROWANIE ODSTAWIONE

REZERWA
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